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Цель:
▶ Корректировка траектории
космического аппарата, находящегося
на гало-орбите вокруг точки L1

Задачи:
▶ Определение направлений
неустойчивости

▶ Расчет направлений неустойчивости
для семейства гало-орбит

▶ Построение стратегии коррекции
космического аппарата на гало-орбите
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Рис. 1: Вариация гало-орбиты в зависимости от вариации начального
значения
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Вариация орбиты и вариация начального
значения
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Рис. 2: Вариация орбиты в зависимости от вариации начального
значения
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Расширенная линеаризация

#»X = (x, y, z, ẋ, ẏ, ż)T (1)

#̇»X =
#»

f ( #»X) (2)

δ
#̇»X = A(t)δ #»X (3)

δ
#»X(t) = Φ(t, t0)δ

# »X0, t ≥ t0 (4)

Φ(t, t0)⇝
#      »

λemax ,
#      »

λemin (5)
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Направления неустойчивости
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Рис. 3: Направления неустойчивости для горизонтальных орбит
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Направления неустойчивости
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Рис. 4: Направления неустойчивости для семейства гало-орбит
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Управление
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Рис. 5: Направления устойчивости-неустойчивости для гало-орбиты
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Управление
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Рис. 6: Управляемость гало-орбиты x = 0.9943, z = 0.0044
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Имитационное моделирование
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Рис. 7: Имитационное моделирование разработанной стратегии
коррекции на 10 оборотов
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Имитационное моделирование
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Рис. 8: Имитационное моделирование разработанной стратегии
коррекции на 30 оборотов
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Имитационное моделирование
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Рис. 9: Имитационное моделирование разработанной стратегии
коррекции на 30 оборотов
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